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KIA\PIITO;A MAGNETOM Symphony

Magnet

0 1,5T s <4,0 ppm s objemovougrys (24 rovinné méreni
homogenity) a nehomogenitou nad 50 cm DSV

[

Heliem chlazeny, supravodivy magnet

0 Kompaktni, k pacientlim pfivétivy design s 50 cm zornym
polem

 Jednoduchy design a aktivni stinéni pro snadnou instalaci

1 Zabudované stinéni externiho ruseni poskytuje stalou
ochranu proti potencialnim interferencim s
feromagnetickymi objekty, které se pohybuji v blizkosti
magnetu
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Systém gradientu (obecné)

O Kompletni aktivni stinéni s malym gradientem
rozptylového pole

3 Uginné potlageni vifivych proudd pro optimalni kvalitu
obrazu a zvys$ené potlaceni Sumu

O Nejkratsi Casy TE a TR pro vysoky kontrast obrazu s
nejlepsim pomérem signal-Sum

 Aktivni shimovani pres 3 linearni kanaly s 20 civkovymi
okruhy

 Pfipraveno pro 5 dodate¢nych shimovacich kanall s 32
civkovymi okruhy pro nelinearni shimovani 2. fadu
(volitelng)

O Ultrarychly vysoce vykonny gradientni zesilovac s piné
digitalnim Ffizenim

d Vodou chlazend gradientni civka a zesilovac pro
maximalni vykon

a 3 vykonnostni tfidy s moznosti rozSifeni
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MAGNETOM Symphony

Ultra gradienty

Charakteristika  Efektivni
gradientu na ose charakteristik

a gradientu
Max. amplituda 20 mT/m 34 mT/m
Min. doba nabéhu 400 ps 400 ps
Max. rychlost nabéhu 50 T/m/s 86 T/m/s

Rychlé gradienty

Charakteristika  Efektivni
gradientu na ose charakteristik

a gradientu
Max. amplituda 30 mT/m 52 mT/m
Min. doba nabéhu 400 ps 400 ps
Max. rychlost nabéhu 75 T/m/s 130 T/m/s

Quantum gradienty

Charakteristika  Efektivni
gradientu na ose charakteristik

a gradientu
Max. amplituda 30 mT/m 52 mT/m
Min. doba nabéhu 240 us 240 us
Max. rychlost nabéhu 125 T/m/s 216 T/m/s
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RF systém a povrchové civky

O Zcela digitalni vysilaci a pfijimaci vysokofrekvencni
systém

 Vodou chlazeny vykonovy zesilova¢ pro konzistentni
vykon a provoz zabezpecéeny proti porucham

 Frekvence signalu 10 MHz s rozliSenim 100 ns

1 Dynamicky rozsah az 128 dB, v zavislosti na nastaveni
Sirky pasma

1 RF civky s integrovanymi pfedzesilovaci (Cinitel Sumu
< 0,55 dB)

0 Az 8 (volitené 16) simultannich CP civkovych elementl pro
akvizici snimkd

 Konstrukce Integrated Panorama Array'M, ktera umoznuje
provadéni vétsiny vySetfeni bez opakované Upravy polohy
pacienta

 Spektroskopie s nevodikovym jadrem zahrnujici
dekaplovani spin( (volitelng)

N.1-4 MAGNETOM Symphony Pfiru¢ka k systému



Technické udaje

MAGNETOM Symphony

Hlavni pocitac MRC

O Nova Spickova generace CPU
O Operacni pamét 2 GB RAM
O Grafika s vysokym rozlisenim (1280 x 1024 pixel()
3 pevné disky (operacni systém, databaze a ukladani
obrazovych dat)
a Intuitivni rozhrani v systému Windows podporuje
soubézné provadéni uloh pro rychly provoz
Obrazovy procesor
d Nova Spickova generace CPU
O Operacni pamét 1 GB RAM, volitelné: 2 GB RAM
[ 5 pevnych disk{ (operac¢ni systém a nezpracovana data)
 Doba rekonstrukce snimku pro FFT 2562 cca 5 msec
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MRSC

Nova Spi¢kova generace CPU

Operacni pamét 2 GB RAM

Grafika s vysokym rozlisenim (1280 x 1024 pixel()
2 pevné disky (operacni systém a databaze)

U oddJd oo

Intuitivni rozhrani v systému Windows podporuje
soubé&zné provadéni uloh pro rychly provoz

Akusticky hluk

Uginna hladina akustického tlaku se mé¥i dle IEC 60 601-2-33.
Ochrana sluchu pacientl je vyzadovana, kdykoli hladina

akustického tlaku prekraéuje normu IEC 60 601-2-33" nebo
pokyny OSHAZ.

Norma platna v Evropé

2 Norma platna v USA
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Podminky prostredi

[ Bez vnitfniho Fizeni teploty skfiné: 18-24 °C

[ S vnitfnim Fizenim teploty skfiné: 15-30 °C

Specifické miry absorpce

Specifické miry absorpce a rychlosti zmény magnetického
pole jsou v naprostém souladu s normou IEC 60 601-2-33.
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MAGNETOM Symphony

==

Technické udaje

Teplota mistnosti/téla

Pokud dojde k prekroceni limitl teploty v mistnosti a relativni
vlhkosti pfi sou¢asné aplikaci do 3 W/kg (max. pfipustna
hodnota pro fungovani celého téla), mize se télesna teplota
zvysit o vice nez 1 °C (stanoveny limit).

Chladici system

Odvod tepla do chladici vody

Skfin s

elektronikou

Vodou chlazena < 30 kW (£ 45 kW)
Vzduchem <25 kW (£40 kW¥)
chlazena

* pouze v kombinaci s kvantovymi gradienty (30 mT/m) pro
zakazniky z oblasti vyzkumu, ktefi programuji a testuji své
vlastni sekvence

N.1-8
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Sitové napajeni

Veli¢ina Hodnoty Toleran-
ce
Napéti 380V, 400V, 420V, 440V, +10 %
480 V
Frekvence 50 Hz, 60 Hz +1Hz
Pfipojovaci 60 kVA
napeéti
Mistni jiSténi nejméne 80 A, doporucené
100 A
Vnitini < 0.2 Q pfi 380V
impedance
vedeni

U v8ech vyrobkl musi byt sitové napajeni provedeno pres
mistni systémovy stykac nebo pres jiné vicepolové odpojovaci
zafizeni. Instalace v mistnosti musi byt v souladu s normou
VDE 0107. "

V ostatnich zemich mimo Spolkovou republiku Némecko
musi byt dodrzovany mistni a vnitrostatni pravni predpisy.
Presto dlrazné doporucujeme dodrzeni zde uvedenych
predpisti — do miry pipustné v souladu s pfislusnymi
mistnimi a narodnimi zdkony — aby byla zajisténa
bezpecnost personalu, pacientl a tretich stran.

syngo MR 2004A N.1-9

Revize 06
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Technické udaje

VSeobecné klasifikace

Tfida ochrany

Trida ochrany pouzitych dil{

Vysetrovaci stll
Lokalni civky
EKG elektrody

TFida ochrany IP podle
IEC 60529

Ochrana proti vybuchu

Provozni rezim
Metoda sterilizace (Cidla)

Dezinfekce
Cidla / sou&asti systému

Typ B
Typ B
Typ BF

IP X0

MR systém neni ur&en pro
provoz ve vybusném
prostiedi (napf. vysoce
hoflavé smési anestetik
se vzduchem nebo
kyslikem nebo oxidem
dusnym)

Typnepretrzitéhoprovozu

Sterilizace plynu

Dezinfekéni prostredky
bez lihu, éteru
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Elektromagneticka kompatibilita
(EMC)

VesSkere informace tykajici se elektromagnetické kompatibility
jsou zalozeny na normach IEC 60601-1-2:1993 a
EN 60601-1-2:1994.

Emitované ruseni

Vyzarované ruSeni Tfida B

Vedené ruseni Trida B

Odolnost proti ruseni

Elektrostaticky vyboj (ESD)

Kontaktni vyboj + 6 kV
Vzdusny vyboj + 8 kV
RF zareni

ISM pasma 3V/m
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Rychlé, prechodové poruchy

(praskoty)

Privody napajeni stfidavym proudem +2 kV
Jina spojovaci vedeni +1kV
Razy

Pfivody napajeni stfidavym proudem +2 kV

N.1-12 MAGNETOM Symphony Pfiru¢ka k systému



KAPITOLA Fyziologicka merici
N.2  jednotka (PMU)

Vstup pro externi spousteci signal

Externi signal musi splhovat nasledujici pozadavky:

Diagram napéti-Cas pro externi triggering PMU

Nazev Hodnota
U OvV..08V
Uy 2V..15V
t(min.) 10 ms
ty(min.) 10 ms
Vstupni proud min. 2 mA
Vstupni napéti max. + 20 V
Vnitini kontakt +

Vnéjsi kontakt -

Sled méfeni se spusti vzestupnou hranou vnéj$iho signalu.
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Fyziologicka méfici jednotka (PMU) Technické udaje

Vystup pro externi spoustéci signal

Tato verze softwaru nepodporuje vystup pro externi spoustéci
signal.
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